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I – Fiche d’identité du Master
1 - Localisation de la formation :


Faculté : Sciences de l’Ingénieur

Département : Electrotechnique
2 – Coordonateurs :

- Responsable de l'équipe du domaine de formation 
Nom & prénom : ZARZA Tahar
Grade : MCA
( :
                                         Fax :                              E - mail :    
- Responsable de l'équipe de la filière de formation

Nom & prénom : KHEZZAR Abdelmalek
Grade : Prof.
( :
 06 61 66 64 54 /  031 81 90 13  Fax : 031 81 90 13  E - mail : akhezzar@yahoo.fr
- Responsable de l'équipe de spécialité 

Nom & prénom : KHEZZAR Abdelmalek
Grade : Prof.
( :
 06 61 66 64 54 /  031 81 90 13  Fax : 031 81 90 13  E - mail : akhezzar@yahoo.fr
3- Partenaires extérieurs *:

- autres établissements partenaires :

- entreprises et autres partenaires socio économiques :

- Partenaires internationaux :
4 – Contexte et objectifs de la formation 

A – Organisation générale de la formation : position du projet

[image: image1]
B – Conditions d’accès 
Licence en Génie Electrique (Electrotechnique, automatique ou Electronique)

C - Objectifs de la formation 
Cette formation vise principalement à approfondir les connaissances acquises par les étudiants ayant un diplôme de licence en Génie électrique (Electrotechnique, Electronique, Automatique). Le but recherché est de former des cadres polyvalents en Electrotechnique capables de s’adapter avec toutes les situations et les contraintes qu’impose le marché de l’électricité industrielle. 
Outre, et compte tenu des unités d’enseignement dans toutes les filières de l’électrotechnique telles que les machines électriques, commandes, électromécanique, les réseaux électriques, les techniques de la haute tension, le diagnostic et la surveillance et l’électronique industrielle. La formation permet aux étudiants de poursuivre facilement leurs études doctorales dans toutes les disciplines ayant relation avec le domaine de l’électrotechnique.

D – Profils et compétences visées :

Le propos de cette formation est d’équiper les futur-chercheurs d’une solide base scientifique permettant d’acquérir des compétences de haut niveau formant ainsi un réservoir potentiel pour les universités, les laboratoires et les centres de Recherche.
E- Potentialités régionales et nationales d’employabilité

Les secteurs visés par cette formation sont les laboratoires de recherches, les firmes pétrolières, les compagnies de l’électricité et du gaz, le secteur privé avec toutes ses diversité…etc. 

F – Passerelles vers les autres spécialités
Toutes les spécialités ayant un liens avec l’électrotechnique.
G – Indicateurs de suivi du projet
L’évaluation de l’étudiant se fera de deux manières :

i. Examen final qui se déroulera à la fin de chaque semestre.

ii. Contrôle continu des connaissances.

La durée de l’examen final est fixée à 2 H et sera noté sur 40 points. Quant au contrôle continu, il englobera les notes suivantes :

	Travaux dirigés
	Travaux pratiques
	Travail personnel

	Assiduité
	Test
	Compte Rendu
	Test
	Ecrit
	oral

	5 pts
	15 pts
	10 pts
	10 pts
	10 pts
	10 pts


La moyenne finale de la matière concernée sera calculée de manière suivante :

Moyenne_Matière =
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Une session de rattrapage sera également prévue selon les réglementations en vigueur pour les formations LMD.
5 – Moyens humains disponibles 


A : Capacité d’encadrement : 20 étudiants

B : Equipe d'encadrement de la formation : 


B-1 : Encadrement Interne :
	Nom, prénom
	Diplôme
	Grade
	Laboratoire de recherche de rattachement
	Type d’intervention *
	Emargement

	Latreche M.E.H.
	D.E
	Prof
	Laboratoire d’électrotechnique de Constantine LEC
	Cours, encaderement
	

	Bouzid  A.
	D.E
	Prof
	LEC
	Cours, encaderement
	

	Benalla H.
	D.E
	Prof
	LEC
	Cours, encaderement
	

	Bentounsi A.
	D.E
	M.C
	LEC
	Cours, encaderement
	

	Khezzar A.
	D.E
	Prof
	LEC
	Cours, encaderement
	

	Boucherma M.
	Ph.D
	M.C
	LEC
	Cours, encaderement
	

	Mehasni Rabia
	D.S
	M.C
	LEC
	Cours, encaderement
	

	Chenni Rachid
	D.S
	M.C
	LEC
	Cours, encaderement
	

	Djeghloud Hind
	D.S
	CC
	LEC
	Cours, encaderement
	

	Labed Damel
	Master
	C.C
	LEC
	Cours, encaderement
	

	Belahrache D.
	Master
	C.C
	LEC
	Cours, encaderement
	

	Kayoueche M.
	Magistère
	CC
	LEC
	Cours, encaderement
	

	Bennecib Nadjoua
	Magister
	CC
	LEC
	Cours, encaderement
	

	Nemmour A. Lok
	Magister
	CC
	LEC
	Cours, encaderement
	

	Rachedi M.Yacine
	Magister
	MAT
	LEC
	C, TP, TD, encad.
	

	Oumaamar MEK
	Magister
	MAT
	LEC
	C, TP, TD, encad.
	

	Kerdoune Djallal
	Phd
	M.C
	LEC
	Cours, encaderement
	

	Hacil Mahieddine
	Magister
	MAT
	LEC
	C, TP, TD, encad.
	

	Louze Lamri
	Magister
	MAT
	LEC
	C, TP, TD, encad.
	

	Ghoggal Adel
	Magister
	MAT
	LEC
	C, TP, TD, encad.
	

	Sahraoui Mohamed
	Magister
	MAT
	LEC
	C, TP, TD, encad.
	

	Benoudjit Djamel
	Magister
	MAT
	LEC
	C, TP, TD, encad.
	

	Belatel Mimi
	Magister
	MAT
	LEC
	C, TP, TD, encad.
	

	Laggoune Louanes
	Magister
	MAT
	LEC
	C, TP, TD, encad.
	

	Chennoufi Halim
	Magister
	MAT
	LEC
	C, TP, TD, encad.
	

	Zaarour Laid
	Magister
	MAT
	LEC
	C, TP, TD, encad.
	

	Baabaa Fatima
	Magister
	MAT
	LEC
	C, TP, TD, encad.
	

	Bidi Manelle
	Magister
	MAT
	LEC
	C, TP, TD, encad.
	

	Hadri H. Amel
	Magister
	MAT
	LEC
	C, TP, TD, encad.
	


* = Cours, TD, TP, Encadrement de stage, Encadrement de mémoire, autre ( à préciser)



B-2 : Encadrement Externe :
	Nom, prénom
	Diplôme
	Etablissement de rattachement
	Type d’intervention *
	Emargement

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


* = Cours, TD, TP, Encadrement de stage, Encadrement de mémoire, autre ( à préciser)



B-3 : Synthèse globale des ressources humaines :

	Grade
	Effectif Interne
	Effectif Externe
	Total

	Professeurs
	04
	00
	04

	Maîtres de Conférences (A)
	04
	00
	04

	Maîtres de Conférences (B)
	01
	00
	01

	Maître Assistant (A)
	11
	00
	11

	Maître Assistant (B)
	04
	00
	04

	Autre (préciser)
	
	
	

	Total
	24
	00
	24




B-4 : Personnel permanent de soutien (indiquer les différentes catégories) 

	Grade
	Effectif 

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	


6 – Moyens matériels disponibles

A- Laboratoires Pédagogiques et Equipements : Fiche des équipements pédagogiques existants pour les TP de la formation envisagée (1 fiche par laboratoire)

Intitulé du laboratoire : Laboratoire mesures électriques
Capacité en étudiants : 08
	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	observations

	01
	Oscilloscopes
	06
	

	02
	Ampèremètres
	08
	

	03
	Voltmètres
	08
	

	04
	Wattmètres
	08
	

	05
	Galvanomètres
	04
	

	06
	Chronomètres
	04
	

	07
	GBF
	04
	

	08
	Alim-alternatives
	04
	

	09
	Alim-continue
	04
	

	10
	Alim-triphasée
	01
	

	11
	Multimètres
	04
	

	12
	Boites à résistances variables
	30
	

	13
	Rhéostats
	10
	

	14
	Bobines d’inductance
	10
	

	15
	Piles étalon
	02
	

	16
	Pont de diode
	04
	

	17
	Lots de fils de connexion
	05
	

	18
	Autres accessoires
	
	


Intitulé du laboratoire : Laboratoire électronique de puissance
Capacité en étudiants : 08
	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	observations

	01
	Redresseurs non commandés mono
	02
	

	02
	Redresseurs non commandés double ponts de Greatz
	02
	

	03
	Redresseurs non commandés double avec transformateur à point milieu
	02
	

	04
	Redresseurs non commandés S3
	02
	

	05
	Redresseurs non commandés PD6
	02
	

	06
	Redresseurs commandés double ponts de Greatz
	02
	

	07
	Redresseurs commandés double avec transformateur à point milieu
	02
	

	08
	Redresseurs commandés S3
	02
	

	09
	Redresseurs  commandés PD6
	02
	

	10
	Hacheur de Jones
	01
	

	11
	Onduleur à commande v/f cst
	01
	

	12
	Gradateur Monophasé
	02
	

	13
	Gradateur triphasé
	02
	

	14
	Ampèremètres à valeur moyenne
	04
	

	15
	Voltmètres à valeur moyenne
	04
	

	16
	Wattmètres
	04
	

	17
	Ampèremètres à valeur efficace
	04
	

	18
	Voltmètres à valeur efficace
	04
	

	19
	Ampèremètres à valeur efficace vraie
	04
	

	20
	Voltmètres à valeur efficace vraie
	04
	

	21
	Multimètre
	04
	

	22
	Sonde de courant
	04
	

	23
	Sonde de tension
	04
	

	24
	Résistance de charge multi calibres
	04
	

	25
	Inductance de charge
	04
	

	26
	Condensateur de filtrage
	04
	

	27
	Lots de transistors de puissance
	05
	

	28
	Lots de fils de connexion
	05
	

	29
	Autres accessoires
	magasin
	

	30
	Logiciel simulation Psim, Simulink
	
	


Intitulé du laboratoire : Laboratoire de commande
Capacité en étudiants : 08
	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	observations

	01
	Kit microcontrôleur +  accessoires
	02
	

	02
	Carte Dspace +  accessoires
	02
	

	03
	Lots de composants électroniques logiques
	magasin
	

	04
	Lots de composants électroniques analogiques
	magasin
	


Intitulé du laboratoire : Laboratoire essais machines 3kW
Capacité en étudiants : 08
	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	observations

	01
	Transformateur monophasés 400VA
	02
	

	02
	Transformateur triphasés 400VA
	02
	

	03
	Charges résistives monophasées
	02
	

	04
	Charges inductives monophasées
	02
	

	05
	Charges résistives triphasées
	02
	

	06
	Charges inductives triphasées
	02
	

	07
	Machines à courant continu
	03
	

	08
	Machines synchrones
	03
	

	09
	Machines asynchrones
	03
	

	10
	Ampèremètres
	08
	

	11
	Voltmètres
	08
	

	12
	Wattmètres
	08
	

	13
	Rhéostats
	05
	

	14
	Alim-continue
	02
	

	15
	Génératrices freins
	02
	

	16
	Machines spéciales
	01
	

	17
	Synchroscope
	01
	


Intitulé du laboratoire : Laboratoire montage machines à 0.7kW
Capacité en étudiants : 08
	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	observations

	01
	Stator machine cc
	04
	

	02
	Stator triphasé machine AC
	04
	

	03
	Stator moteur à 2 vitesses
	02
	

	04
	Stator moteur synchrone à fer tournant
	02
	

	05
	Stator moteur à puissance multiple
	02
	

	06
	Stator moteur à démarrage par cond.
	02
	

	07
	Stator moteur répulsion/induction
	02
	

	08
	Flasques différents types
	02
	

	09
	Rotor bobiné triphasé
	04
	

	10
	Rotor biphasé bobiné
	04
	

	11
	Rotor à cage d’écureuil
	04
	

	12
	Rotor alternateur
	02
	

	13
	Induit moteur universel
	02
	

	14
	Rotor moteur répulsion/induction
	02
	

	15
	Stator 36 encoches partiellement bobiné
	02
	

	16
	Différent outillages
	12
	


Intitulé du laboratoire : Montage automatique
Capacité en étudiants : 08
	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	observations

	01
	Alimentations stabilisées
	10
	

	02
	Maquettes de logique combinatoire
	10
	

	03
	Maquettes d’asservissement de position
	02
	

	04
	Moteurs électriques 12V
	05
	

	05
	Ampèremètres
	10
	

	06
	Voltmètres
	10
	

	07
	Système asservis du premier ordre
	03
	

	08
	Oscilloscopes 
	10
	

	09
	Système asservis du deuxième ordre
	03
	


Intitulé du laboratoire : Centre de calcul
Capacité en étudiants : 24 postes
B- Terrains de stage et formation en entreprise :

	Lieu du stage
	Nombre d’étudiants
	Durée du stage

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	


C- Laboratoire(s) de recherche de soutien à la formation proposée :

	Chef du laboratoire : LATRECHE Mohamed El Hadi

	N° Agrément du laboratoire :           

	Date : 

Avis du chef de laboratoire : 




D- Projet(s) de recherche de soutien à la formation proposée :

	Intitulé du projet de recherche
	Code du projet
	Date du début du projet
	Date de fin du projet

	Etude du comportement d’un composant type pct soumis à un échelon de tension
	CNEPRU

J2501/02/07/99
	1999
	

	Diagnostic et modélisation analytico-numérique des systèmes électrotechniques 
	CNEPRU

J2501/02/13/2000
	2000
	

	Formation par la recherche en modélisation et optimisation

De systèmes a induction électromagnétique
Et étude de matériaux
	Coopération cmep

00mdu497
	2000
	

	Filtre actif de puissance a commande numérique


	CNEPRU

J2501/02/09/02


	01 /01/2001
	

	Induction électromagnétique : modèles et applications
	CNEPRU

J2501/02/10/02
	2002
	

	Mise au point d’un capteur électromagnétique : application a la détection de l’arc electrique
	J2501/02/10/03
	2003
	

	Cao des machines électriques
	CNEPRU

J2501/02/11/03
	01 /01/2003
	

	Modélisation et diagnostic

Des moteurs asynchrones en régime transitoire avec saturation et harmoniques d’espace
	Cnepru

J2501/02/58/06
	Jan. 2006


	Dec. 2008

	Les nouveaux contours du réseau électrique
	Cnepru

J2501/02/57/06
	Jan. 2006
	Dec. 2008

	Contrôle non destructif par courants de Foucault appliqué aux matériaux magnétiques


	CNEPRU
	2006
	Dec. 2008

	Filtrage actif de puissance & qualité de l’énergie électrique
	CNEPRU
J2501/02/62/06
	01/01/2006
	Dec. 2008

	Stratégies de commande et observateurs pour  machines électriques
	CNEPRU
J2501/02/61/06
	01/01/2006
	Dec. 2008

	Production décentralisée et couplage au réseau
	CNEPRU
	2006
	Dec. 2008

	Dynamique des rotors sur paliers magnétiques (analyse, modélisation et contrôle) 
	CNEPRU
	2008
	Dec 2010

	Contrôle et optimisation des convertisseurs éoliens 
	CNEPRU j0200920070129

	Jan 2008
	Dec 2010

	Sûreté de fonctionnement des actionneurs électriques. Diagnostic et contrôle basés sur l’analyse du signal


	CNEPRU J0200920080091

	Jan 2009
	Dec 2011

	Contrôle et optimisation des convertisseurs éoliens                           
	CNEPRU j0200920070129

	Jan 2008
	Dec 2011

	Sûreté de fonctionnement des actionneurs électriques. Diagnostic et contrôle basés sur l’analyse du signal
	CNEPRU J0200920080091


	Jan 2009
	Dec 2011

	Conception d'actionneurs et de générateurs spéciaux
	CNEPRU

J0200920080002


	01/01/2009
	Dec 2011

	Association des conditionneurs unifiés de la qualité d'énergie aux systèmes à énergies renouvelables


	CNEPRU

J0200920080081


	01/01/2009
	Dec 2011


E- Documentation disponible : (en rapport avec l’offre de formation proposée)
Voir les détails de chaque module.
F- Espaces de travaux personnels et TIC :
II – Fiche d’organisation semestrielle des enseignements
(Prière de présenter les fiches des 4 semestres)

1- Semestre 1 :
	Unité d’Enseignement
	VHS
	V.H hebdomadaire
	Coeff
	Crédits
	Mode d'évaluation

	
	14-16 sem
	C
	TD
	TP
	Autres
	
	
	Continu
	Examen

	UE fondamentales
	
	
	
	
	

	UEF1 :  ME11
	50
	3
	00
	1.5
	
	05
	05
	x
	x

	UEF1 :  ME12
	50
	1.5
	1.5
	1.5
	
	04
	04
	x
	x

	UEF1 :  ME13
	50
	1.5
	1.5
	1.5
	
	04
	04
	x
	x

	UEF1 :  ME14
	40
	1.5
	1.5
	00
	
	05
	05
	x
	x

	UEF1 :  ME15
	50
	3
	1.5
	00
	
	05
	05
	x
	x

	UEF1 :  ME16
	24
	1.5
	00
	00
	
	03
	03
	x
	x

	UEF1 :  ME17
	50
	1.5
	1.5
	1.5
	
	04
	04
	x
	x

	Total Semestre 1
	314
	13.5
	07.5
	06
	
	30
	30
	
	


Légende :

ME11 : Machines électriques1

ME12 : Electronique de puissance1 

ME13 : Régulation et contrôle des processus industriels1 

ME14 : Théorie du champ électromagnétique1

ME15 : Réseaux électriques1

ME16 : Matériaux d’Electrotechnique

ME17 : Informatique industrielle1

2- Semestre 2 :

	Unité d’Enseignement
	VHS
	V.H hebdomadaire
	Coeff
	Crédits
	Mode d'évaluation

	
	14-16 sem
	C
	TD
	TP
	Autres
	
	
	Continu
	Examen

	UE fondamentales
	
	
	
	
	

	UEF1 :  ME21
	50
	3.0
	00
	1.5
	
	05
	05
	x
	x

	UEF1 :  ME22
	50
	1.5
	1.5
	1.5
	
	04
	04
	x
	x

	UEF1 :  ME23
	35
	1.5
	1.5
	00
	
	04
	04
	x
	x

	UEF1 :  ME24
	40
	1.5
	1.5
	00
	
	05
	05
	x
	x

	UEF1 :  ME25
	50
	3
	1.5
	00
	
	05
	05
	x
	x

	UEF1 :  ME26
	50
	3
	00
	1.5
	
	03
	03
	x
	x

	UEF1 :  ME27
	50
	1.5
	1.5
	1.5
	
	04
	04
	x
	x

	Total Semestre 1
	325
	15
	7.5
	6
	00
	30
	30
	
	


Légende :

ME21 : Machines électriques2

ME22 : Electronique de puissance2 

ME23 : Régulation et contrôle des processus industriels2 

ME24 : Théorie du champ électromagnétique2

ME25 : Réseaux électriques2

ME26 : Commande des machines électriques

ME27 : Informatique industrielle2

3- Semestre 3 :

	Unité d’Enseignement
	VHS
	V.H hebdomadaire
	Coeff
	Crédits
	Mode d'évaluation

	
	14-16 sem
	C
	TD
	TP
	Autres
	
	
	Continu
	Examen

	UE fondamentales
	
	
	
	
	

	UEF1 :  ME31
	90
	3
	1.5
	1.5
	
	07
	07
	x
	x

	UEF1 :  ME32
	60
	1.5
	1.5
	1.5
	
	07
	07
	x
	x

	UEF1 :  ME33
	60
	1.5
	1.5
	1.5
	
	06
	06
	x
	x

	UEF1 :  ME34
	60
	3
	1.5
	/
	
	05
	05
	x
	x

	UEF1 :  ME35
	40
	1.5
	
	1.5
	
	05
	05
	x
	x

	Total Semestre 1
	310
	10.5
	6
	6
	00
	30
	30
	
	


Légende :

ME31 : Diagnostic des machines électriques 

ME32 : Techniques numériques de modélisation des phénomènes électromagnétiques

ME33 : Réseaux électriques3

ME34 : Régulation des processus industriels3

ME35 : Construction des machines électriques

4- Semestre 4 :

Stage en entreprise sanctionné par un mémoire et une soutenance.
	
	VHS
	Coeff 
	Crédits

	Travail Personnel
	280
	22
	22

	Stage en entreprise
	90
	08
	08

	Séminaires
	
	
	

	Autre (préciser)
	
	
	

	Total Semestre 4
	
	30
	30


5- Récapitulatif global de la formation : (indiquer le VH global séparé en cours, TD, pour les 04 semestres d’enseignement, pour les différents types d’UE)

	                          UE

   VH
	UEF
	UEM
	UED
	UET
	Total

	Cours
	480
	
	
	
	

	TD
	260
	
	
	
	

	TP
	220
	
	
	
	

	Travail personnel
	
	
	
	280
	

	Autre (préciser)
	
	
	
	90
	

	Total
	
	
	
	
	

	Crédits
	90
	
	
	30
	120

	% en crédits pour chaque UE
	75%
	
	
	25%
	100%


IV - Programme détaillé par matière
(1 fiche détaillée par matière)
Semestre : 01
Unité d’Enseignement : 
Machines électriques1        Code : ME11

Enseignant responsable de l’UE : Pr. M. E. Latreche

Enseignant responsable de la
 matière: Pr. M. E. Latreche,







     Mr. A. Ghoggal.
Nombre d’heures d’enseignement 





Cours : 3H





TD : 
  /





TP : 
 1H30
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                               5
Coefficient de la Matière :

5
Objectifs de l’enseignement : 

Acquérir les principes de modélisation des phénomènes physiques dans les machines électriques. 

Connaissances préalables recommandées :

Connaissances générales  sur les lois d’auto-induction et les circuits magnétiques. 

Contenu de la matière : 

1/ Machines à courant continu : modélisation des phénomènes de la commutation, l’inclinaison des balais, la saturation, l’identification… 

2/ Machines synchrones : fonctionnement, saillance, réactances, schémas équivalents, stabilité…

3/ Machines asynchrones : fonctionnement, diagrammes, stabilité, applications

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD, Note de TP
Quelques références    

1/  B. Philippe “ Régime transitoires des machines tournantes électriques”

2/ D. Dalmasso, “Machines électriques tournantes”

3/ Séguier “Introduction à l’électrotechnique approfondie”

4/ Kostenko  “Machines électriques, Tome 2 : Machines à courant alternatif ”

Semestre : 01
Unité d’Enseignement : 
Electronique de puissance1        

                             Code : ME12

Enseignant responsable de l’UE : Dr. Khezzar Abdelmalek

Enseignant responsable de la
 matière: Dr. Khezzar Abdelmalek,   

     Mr. A. Chennoufi

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours : 1H30





TD : 
  1H30





TP : 
  1H30
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                               4
Coefficient de la Matière :

 4
Objectifs de l’enseignement  

Etude des principaux composants de l’électronique de puissance, phénomènes de commutation.

Connaissances préalables recommandées

Constitution des matériaux semi-conducteurs, dopage… 

Contenu de la matière : 

1/ Composants semi-conducteurs Modélisation, choix et discussion.

2/ Circuits du premier et de deuxième ordre, plan de phase.

3/ Etude séquentielle des convertisseurs statiques par la méthode du plan de phase.

4/ Dualité.

5/ Convertisseurs à raisonnance.

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD, Note de TP
Quelques références    

1/ H. Buhler, “ Electronique de puissance ”

2/ Séguier “Electronique de puissance”

3/ Techniques de l’ingénieur, série D.

Semestre : 01
Unité d’Enseignement : 
Régulation et contrôle des processus industriels1

                           Code : ME13

Enseignant responsable de l’UE : Mr. A. L. Nemmour 

Enseignant responsable de la
 matière: Mr. A. L. Nemmour, 

                                                                     Mr. D. Benoujit, Mr. L. Louze

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours : 1H30





TD : 
  1H30





TP : 
  1H30
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                              4
Coefficient de la Matière :

4
Objectifs de l’enseignement  

Analyse la stabilité des systèmes, commandabilité, observabilité, systèmes d’état continu et discret, introduction à la commande par retour d’état….

Connaissances préalables recommandées

Quelques notions sur les systèmes asservis.  

Contenu de la matière : 

1/ Correction des systèmes asservis

2/ Modélisation des systèmes : variable-équation d’état en continu, fonction de transfert (système mono et multi variable).

3/ Commandabilité et observabilité.

4/ Résolution des équations d’état.

5/ Equation récurrentes (échantilloné).

6/ Réglage par retour d’état.

7/ Observateurs d’état. 

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD, Note de TP
Quelques références    

1/ H. Buhler, “ Systèmes échantillonnés  ”

2/ H. Buhler, “ conception des systèmes automatiques ”

3/ Naselin « Théorie de la conduite optimale ».

4/ Sevely « Systèmes échantillonnés » 

Semestre : 01
Unité d’Enseignement : 
Théorie du champ électromagnétique  

                             Code : ME14

Enseignant responsable de l’UE : Dr. D. Belahrache

Enseignant responsable de la
 matière: Dr. D. Belahrache, Mr. A. Mehasni, 

     Mr. Y. Rachedi, Mme. M. Bidi

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours : 1H30





TD : 
1H30





TP : 
/
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                               5
Coefficient de la Matière :

 5
Objectifs de l’enseignement  

Maîtrise des concepts fondamentaux en électromagnétisme, équations de Maxwell, propagation des ondes électromagnétiques…

Connaissances préalables recommandées

Notions d’électromagnétisme.  

Contenu de la matière : 

1/ Champ électromagnétique : équations et formulations

2/ Energie du champ électromagnétique

3/ Equations de propagation 

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD, Note de TP
Quelques références    

1/ Alonzo & Finn, “physique générale”

2/ Série schaum, « Electromagnétisme »
3/ Techniques de l’ingénieur.

Semestre : 01
Unité d’Enseignement : 
Réseaux électriques1 

                             Code : ME15

Enseignant responsable de l’UE : Dr. M. Boucherma

Enseignant responsable de la
 matière: Dr. 
Nombre d’heures d’enseignement 





Cours : 3H





TD : 
  1H30





TP :  
  /
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                               5
Coefficient de la Matière :

 5
Objectifs de l’enseignement  

Bonne maitrise de la conception et de l’exploitation des réseaux électriques. 

Connaissances préalables recommandées

Electrotechnique générale, asservissement, machines électriques.  

Contenu de la matière : 

1/ Rappels

2/ Modélisation des lignes de transmission.

3/ Relation courant-tension dans les lignes de transmission.

4/ Modélisation des différents composants dans un système de puissance.

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD, Note de TP
Quelques références    

1/ D. William, “Elements of power system analysis  ”

Semestre : 01
Unité d’Enseignement : 
Matériaux d’Electrotechnique 

                             Code : ME16

Enseignant responsable de l’UE : Pr. A. Bouzid

Enseignant responsable de la
 matière: Pr. A. Bouzid, Mr. M. Sahraoui

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours : 1H30





TD : 
  /





TP :  
  /
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                               3
Coefficient de la Matière :

 3
Objectifs de l’enseignement  

Domaines d’utilisation des matériaux magnétiques, modélisation des phénomènes magnétiques.

Connaissances préalables recommandées

Principes de base sur le magnétisme.  

Contenu de la matière : 

1/ propriétés physiques des matériaux

2/ Technologie spécifique des matériaux en génie électrique .

3/ matériaux isolants.

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD, Note de TP
Quelques références    

1/ F. Robert, “Matériaux d’électrotechnique”

2/ P. Brissonneau, « Magnétisme et matériaux magnétiques pour l’électrotechnique »

3/ R. Philoppe, « Traité d’Electricité, Matériaux d’électrotechnique ». 

Semestre : 01
Unité d’Enseignement : 
Informatique industrielle 1 

                             Code : ME16

Enseignant responsable de l’UE : Mr. K. Messaoudi

Enseignant responsable de la
 matière: Mr. K. Messaoudi, Mr. H. Bourouba

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours : 1H30





TD : 
  1H30





TP :  
  1H30
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                                4
Coefficient de la Matière :

  4
Objectifs de l’enseignement  

Commande des systèmes par micro-processeur.

Connaissances préalables recommandées

Les systèmes logiques et combinatoires, commande analogique des systèmes.  

Contenu de la matière : 

1/ Architecture ; microprocesseurs à usage général, processeurs de traitement numérique du signal DSP.

2/ Programmation, exemple de proc.

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD, Note de TP
Quelques références    

1/ R. Du bois, “le microprocesseur et son environnement”

2/ J. D. Nicoud, « Circuits numériques pour interfaces microprocesseur»

3/ P. Maurette, « Programmer en assembleur». 

Semestre : 02
Unité d’Enseignement : 
Machines électriques2 

                             Code : ME21

Enseignant responsable de l’UE : Mr. A. L. Nemmour

Enseignant responsable de la
 matière: Mr. A. L. Nemmour

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours : 3H00





TD : 
  /





TP : 
  1H30
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                              5
Coefficient de la Matière :

5
Objectifs de l’enseignement  

Savoir modéliser n’importe quelle machine électrique dans tous les régimes de fonctionnement, maîtriser le calcul du couple d’un convertisseur électromécanique. 

Connaissances préalables recommandées

Principes de base des machines électriques, circuits magnétiques.  

Contenu de la matière : 

1/ Energie et co-énergie.

2/ Calcul des forces et des couples par le théorème des travaux virtuels.

3/choix du type de l’alimentation.

4/ machines à réluctance variable et machines pas-à-pas.

5/ Machine électrique générale : Hypothèses simplificatrices systèmes de valeurs réduites, les transformations.

6/ Régimes transitoires dans les transformateurs.

7/ Régimes transitoires dans les machines à courant continu : mise en équations de la machine, le démarrage, le freinage et changement de sens de rotation.

8/ Régimes transitoires des machines synchrones : mise en équations de la machine, court-circuit monophasé-biphasé-triphasé, régime asynchrone de la machine synchrone, stabilité statique et dynamique.

9/ Régimes transitoires des machines asynchrones : mise en équations de la machine, démarrage, schéma équivalent…

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD, Note de TP
Quelques references    

1/ P. Barret, “Régimes transitoires des machines tournantes électriques”

2/ S. Séguier « Introduction à l’électrotechnique approfondie »

Semestre : 02
Unité d’Enseignement : 
Electronique de puissance2        

                             Code : ME22

Enseignant responsable de l’UE : Dr. Khezzar Abdelmalek

Enseignant responsable de la
 matière: Dr. Khezzar Abdelmalek,   

     Mr. M. Hacil, Mr. A. L. Nemmour

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours :  1H30





TD : 
    1H30





TP : 
   1H30
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                               4
Coefficient de la Matière :

 4
Objectifs de l’enseignement  

Optimisation du contrôle des convertisseurs statiques et association convertisseur-machine électrique.

Connaissances préalables recommandées

Composants de puissance. 

Contenu de la matière : 

1/ Modélisation des onduleurs de tension.

2/ Stratégies de modulation d’impulsions (triangulaire, pré calculée, vectorielle, Hystérésis…).

3/ Modélisation redresseur/onduleur.

4/ Qualité de l’énergie électrique (les harmonique, le facteur de puissance, le filtrage, correction du facteur de puissance…).

5/ Nouvelles topologies des convertisseurs statiques : convertisseurs multi niveaux et convertisseurs matriciels.

6/ Variation de vitesse des moteurs asynchrone à fréquence fixe et variable, et études des différentes grandeurs caractéristiques (commande scalaires).

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD, Note de TP
Quelques références    

1/ H. Buhler, “ Electronique de puissance ”

2/ Séguier “Electronique de puissance”

3/ Techniques de l’ingénieur, série D.

Semestre : 02
Unité d’Enseignement : 
Régulation des processus industriel2        

                             Code : ME23

Enseignant responsable de l’UE : Dr. D. Kerdoune 

Enseignant responsable de la
 matière: Dr. D. Kerdoune,   

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours :   1H30





TD : 
    1H30





TP : 
    /
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                                4
Coefficient de la Matière :

 4
Objectifs de l’enseignement  

Acquérir les principes de l’établissement des diagrammes de charge et la vérification des moteurs choisis préalablement.

Connaissances préalables recommandées

Electrotechnique générale, machines électriques et électronique de puissance. 

Contenu de la matière : 

1/ critères de choix des machines électriques dans les mécanisme industriels.

2/ Cycles de fonctionnement.

3/ Régimes d’utilisation.

4/ Pertes, échauffement, et rendement de machine.

5/ Domaines d’application des moteurs triphasés.

6/ Fiabilité.

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD,
Quelques références    

1/ Techniques de l’ingénieur, série D.

Semestre : 02
Unité d’Enseignement : 
Théorie du champ électromagnétique2        

                             Code : ME24

Enseignant responsable de l’UE : Dr. A. Mehasni 

Enseignant responsable de la
 matière: Dr. A. Mehasni,   

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours :   1H30





TD : 
   1H30





TP : 
    /
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                                5
Coefficient de la Matière :

  5
Objectifs de l’enseignement  

Acquérir les principes base sur la rigidité diélectrique, la coordination de l’isolement et les techniques de mesure en haute tension.

Connaissances préalables recommandées

Matériaux électrotechnique. 

Contenu de la matière : 

1/ Rigidité diélectrique (technique de l’isolement).

2/ les surtensions (coordination de l’isolement).

3/ Mesures en Haute tension (aspect statistique, recherches expérimentales et méthodologie).

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD,
Quelques références    

1/ F. Robert, “Matériaux d’électrotechnique”

2/ P. Brissonneau, « Magnétisme et matériaux magnétiques pour l’électrotechnique »

3/ R. Philippe, « Traité d’Electricité, Matériaux d’électrotechnique ».

Semestre : 02
Unité d’Enseignement : 
Réseaux électriques2 

Code : ME25

Enseignant responsable de l’UE : Mr. M. Boucherma

Enseignant responsable de la
 matière: Mr. M. Boucherma

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours : 3H00





TD : 
  1H30





TP :   
  /
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                              5
Coefficient de la Matière :

5
Objectifs de l’enseignement  

Bonne maîtrise de la conception et de l’exploitation des réseaux électriques. 

Connaissances préalables recommandées

Electrotechnique générale, asservissement, machines électriques.  

Contenu de la matière : 

1/ Défauts symétriques triphasés.

2/ Composantes symétriques.

3/ Défauts asymétriques.

4/ Protection des systèmes.

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD, Note de TP
Quelques references    

1/ D. William, “Elements of power system analysis”

Semestre : 02
Unité d’Enseignement : 
Commandes avancées des machines électriques        

                             Code : ME26

Enseignant responsable de l’UE : Mr. A. L. Nemmour

Enseignant responsable de la
 matière: Mr. A. L. Nemmour,   

      Mr. D. Benoujit

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours :  3H





TD : 
    /





TP : 
   1H30
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                               3
Coefficient de la Matière :

 3
Objectifs de l’enseignement  

Acquérir des connaissances satisfaisantes sur la commande vectorielle des machine électrique les autres types de commande avancées.

Connaissances préalables recommandées

Machines électriques, les transformations, systèmes asservis. 

Contenu de la matière : 

1/ Modélisation des moteurs asynchrone en vue  de sa commande.

2/ Introduction à la technique du flux orienté appliquée aux moteurs électriques et les liens avec le modèle de la machine à courant continu.

3/ Intégration des stratégies de commande des onduleurs et leurs influence sur la commande des moteurs électriques.

4/ Etude des différentes configurations possibles de la commande vectorielle.

5/ Etude des différentes boucles de régulation et méthodes possible de dimensionnement des régulateurs (boucles de position, de vitesse, du couple, des courants…).

6/ Application aux machines asynchrones spéciales et aux machines synchrones à aimant permanent. 

7/ Introduction à d’autres techniques avancées des machines électriques. 

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD, Note de TP
Quelques références    

1/ W. Leonard, “ control of AC drives”

2/ P. Vas, “Vector control of AC machines”

Semestre : 02
Unité d’Enseignement : 
Informatique industrielle 2 

                             Code : ME27

Enseignant responsable de l’UE : Mr. K. Messaoudi

Enseignant responsable de la
 matière: Mr. K. Messaoudi, Mr. H. Bourouba

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours : 1H30





TD : 
  1H30





TP :  
  1H30
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                                4
Coefficient de la Matière :
     
  4
Objectifs de l’enseignement  

Commande des systèmes par microcontrôleur.

Connaissances préalables recommandées

Les systèmes logiques et combinatoires, commande analogique des systèmes.  

Contenu de la matière : 

1/ microcontrôleur 16F84 ; mémoire, dispositifs d’entrées-sorties…

2/ mode d’échange d’informations.

3/ Programmation & applications.

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD, Note de TP
Quelques références    

1/ R. Du bois, “le microprocesseur et son environnement”

2/ J. D. Nicoud, « Circuits numériques pour interfaces microprocesseur»

3/ P. Maurette, « Programmer en assembleur». 

Semestre : 03
Unité d’Enseignement : 
Diagnostic des systèmes électriques         

                             Code : ME31

Enseignant responsable de l’UE : Dr. A. Khezzar 

Enseignant responsable de la
 matière: Dr. A. Khezzar,   

     Mr. K. Oumaamar, Mme. F. Babaa

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours :  3H





TD : 
   1H30





TP : 
   1H30
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                                7
Coefficient de la Matière :
  
  7
Objectifs de l’enseignement  

Acquérir de notions sur les techniques utilisées dans le diagnostic.

Connaissances préalables recommandées

Modélisation des machines électriques et des réseaux, traitement du signal . 

Contenu de la matière : 

1/ Techniques de diagnostic, traitement du signal pour le diagnostic de machines électriques.

2/ modélisation multi enroulements des machines électriques.

3/ Etude analytique des signature des défauts dans les machines électriques.

4/ diagnostic des alternateurs dans les réseaux électriques.

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD, Note de TP
Quelques références    

Travaux de recherches effectués au sein du laboratoire LEC.

Semestre : 02
Unité d’Enseignement : 
Techniques numériques de modélisation des phénomènes électromagnétiques        

                             Code : ME32

Enseignant responsable de l’UE : Dr. A. Mehasni 

Enseignant responsable de la
 matière: Dr. A. Mehasni,   

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours :   1H30





TD : 
    1H30





TP : 
    1H30
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                                7
Coefficient de la Matière :

  7
Objectifs de l’enseignement  

Maîtrise des concepts fondamentaux pour le calcul du champ électromagnétique.

Connaissances préalables recommandées

Electromagnétisme, Analyse numérique. 

Contenu de la matière : 

1/ Champ électromagnétique : équations et modèles.

2/ la méthode des différences finies.

3/ les modèles statiques et les modèles d’évolution.

4/ formulation intégrale et variationnelles des équations de Maxwell.

5/ la méthode des éléments finis.

6/ autres méthodes de modélisation.  

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD,
Quelques références    

1/ J. C.  Sabonnadière, J. C. Coulomb, « calcul des champs électromagnétiques », Techniques de l’ingénieur, série D3020.

Semestre : 03
Unité d’Enseignement : 
Réseaux électriques 

                             Code : ME33

Enseignant responsable de l’UE : Mr. M. Boucherma

Enseignant responsable de la
 matière: Mr. M. Boucherma

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours : 1H30





TD : 
  1H30
                                                     TP :      1H30
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                                 6
Coefficient de la Matière :

   6
Objectifs de l’enseignement  

Bonne maitrise de la conception et de l’exploitation des réseaux électriques. 

Connaissances préalables recommandées

Electrotechnique générale, asservissement, machines électriques.  

Contenu de la matière : 

1/ Ecoulement et contrôle de puissance.

2/ Stabilité des systèmes de puissance.

3/ Répartition économique dans les systèmes de puissance.

.

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD, Note de TP
Quelques références    

1/ D. William, “Elements of power system analysis”

2/ P. M. Anderson & A. A. Fouad, “Power system control and stability”

3/ Glover, Sarma, “Power system analysis and design”

Semestre : 03
Unité d’Enseignement : 
Régulation des processus industriel3        

                             Code : ME34

Enseignant responsable de l’UE : Dr. D. Kerdoun 

Enseignant responsable de la
 matière: Dr. D. Kerdoun,   

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours :   3H00





TD : 
    1H30





TP : 
    /
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                                5
Coefficient de la Matière :

  5
Objectifs de l’enseignement  

Acquérir les principes de classification des mécanismes industriels par leur désignation et domaines d’utilisation.

Connaissances préalables recommandées

machines électriques, électromécanique et commande électrique. 

Contenu de la matière : 

1/ mécanique des mécanismes d’entraînement (charges statiques et dynamiques).

2/ Entraînement des mécanismes à fonctionnement cyclique.

3/ Entraînement des mécanismes de transport continu.

4/ Entraînement des mécanismes de type centrifuge.

5/ Automatisation et contrôle des complexes decherologiques.

6/ Prévention des risques physiques.

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD,
Quelques références    

1/ Techniques de l’ingénieur, série D.

Semestre : 03
Unité d’Enseignement : 
Construction des machines électriques        

                             Code : ME35

Enseignant responsable de l’UE : Pr. H. Benalla  

Enseignant responsable de la
 matière: Pr. H. Benalla,   

Nombre d’heures d’enseignement 





Cours :   1H30





TD : 
    /





TP : 
    1H30
Nombre d’heures de travail personnel pour l’étudiant : /
Nombre de crédits :                                5
Coefficient de la Matière :
   
  5
Objectifs de l’enseignement  

Savoir construire et optimiser les dimensions d’une machine électrique .

Connaissances préalables recommandées

machines électriques. 

Contenu de la matière : 

1/ détermination des dimensions principales d’une machines électrique (longueur, diamètre interne, externe, joue du stator…)    

2/ les dimensions des pôles.

3/ les dimensions de l’axe selon la puissance et la vitesse.

4/ les dimensions des encoches ( formes…)

Mode d’évaluation : Examen Final, Note de TD,
Quelques références    

1/ Kostenko, „construction des machines électriques“.

VI – Curriculum Vitae des Coordonateurs 

  Structure de rattachement :


Laboratoire d’Electrotechnique de Constantine,


Département d’Electrotechnique,


Faculté des Sciences de l’Ingénieur,


Université Mentouri – Constantine

  Nom et Prénom:


KHEZZAR Abdelmalek

  Poste Occupé:


                                  Enseignant chercheur

  Adresse Personnelle:


Cité 350 Logt. Bt. H3  App. 224


Didouche Mourad – Constantine.

  Langues Parlées:


Français – Anglais – Arabe.

  Grade:


Professeur. 

  Titres et diplômes:

Décembre 2003 Ministère de l’Enseignement Supérieur "Commission  Universitaire National"

            Grade de Maître de Conférences 

Avril 2001 Ministère de l’Enseignement Supérieur "Commission   National d’équivalence"

            Equivalence de doctorat d’état en génie électrique

1993 – 1998 
l’Institut National Polytechnique de Lorraine, INPL, Nancy, France.

Doctorat de l’Institut National Polytechnique de Lorraine, en Génie Electrique.

Diplôme d’Etude Approfondies (D. E. A.) de Procédés et Traitement de l’énergie électrique.

1989 – 1993 Université de Batna.


     Ingénieur d’état en Génie Electrique – option : machine.
1987 – 1988

                     Baccalauréat  math moderne.
  Intitulés des thèses soutenues 

“Filtrage actif du couple de machines électriques de forte puissance” Thèse de Docteur de l'INPL, Nancy, 14 Novembre 1997.   

  Fonctions Occupées 

Membre élu du comité scientifique du département d’électrotechnique de l’université de Constantine. Fev. 2002.

Représentant des enseignants d’électrotechnique au CPN 08-09 Novembre 2000 U. de Batna.

Représentant des enseignants d’électrotechnique au CPN Février 2001 U. de Biskra.

Représentant des enseignants d’électrotechniques au CPN Juin 2003 ENSET Oran.

Membre élu du comité scientifique  du département d’électrotechnique de l’université Mentouri Constantine. Décembre 2002.

Président du comité scientifique du département d’électrotechnique de l’université Mentouri Constantine. Décembre 2004 - Décembre 2007.

Membre élu du comité scientifique  du département d’électrotechnique de l’université Mentouri Constantine. Décembre 2007.
Membre élu du conseil scientifique de la Faculté des sciences de l’ingénieur de l’université Mentouri Constantine. Décembre 2007.
Membre élu du conseil de la Faculté des sciences de l’ingénieur de l’université Mentouri Constantine. Décembre 2007.
  Domaines d’intérêt:


Machines électriques, Electronique de puissance, réseaux électriques.

Projet de recherche 



Membre

- "Filtrage actif de puissance par commande numérique" CNEPRU J2501/02/06/2002.  

- "Conception assisté par ordinateur des machines électriques" CNEPRU J2501/02/10/2003. 



Chef de projets

Modélisation et diagnostic des moteurs asynchrones en régime transitoire avec saturation et harmoniques d’espace, CNEPRU J2501/02/58/06  

Les nouveaux contours du réseau électrique, CNEPRU J2501/02/57/06
Contrôle et optimisation des convertisseurs éoliens, CNEPRU J0200920070129

Sûreté de fonctionnement des actionneurs électriques. Diagnostic et contrôle basés sur l’analyse du signal, CNEPRU J0200920080091

Publications 

Khezzar A., Davat B., "Active filtering of torque ripples in double stator synchronous machine". La revue Mathematics and Computers in simulation, Mai 1998.

Mohamed Yazid Kaikaa, Fatima Babaa, Abdelmalek Khezzar, Mohamed Boucherma “Analytical analysis of rotor slot harmonics in the line current of squirrel cage induction motors” journal of electrical engineering, VOL. 57, NO. 1, 2006, pp. 12–19

Mohamed Boucherma; Mohamed Yazid Kaikaa, Abdelmalek Khezzar, “Park model of squirrel cage induction machine including space harmonics effects”, journal of electrical engineering, VOL. 57, NO. 4, 2006, pp. 193–199

Conférences Internationales

Khezzar A., "Différentes structures de filtrage actif des ondulations de couple d'une machine synchrone double étoile", Conférence JCGE, Lyon (France), 1-3 avril 1996, pp. 130-133.

Khezzar A., Davat B., "Active filtering of torque ripples in double stator synchronous machine", ELECTRIMACS'96, St Nazaire (France), 17-19 septembre 1996, pp. 749-754.

Davat B., Khezzar A., "Different schemes for active filtering of torque ripples in double stator synchronous machines", PEMC'96, Budapest (Hongrie), 2-4 septembre 1996, pp. 2.17-2.21.

Khezzar A., Davat B. "Effect of voltage-source active filter on double stator synchronous machine torque ripples", CIS'97, IFAC Conference, Belfort (France), mai 1997, pp.3.98-3.106 .

Khezzar A., Davat B., "A new control method of active torque ripples filter in high power electrical machines", EPE'97, Trondheim (Norvège), 8-10 septembre 1997, pp.3.859-3.864.

Lounis Z., Khezzar A., Rasoanarivo I. et Davat B., “Amélioration du câblage pour interrupteurs IGBT mis en parallèle”, IEEA, Batna (Algérie), décembre 1997.

Lounis Z., Khezzar A., Rasoanarivo I. et Davat B.,  Agbossou K. A., “Analog behavioral modeling and simulation with SABER of three-phase IGBT voltage inverter fed asynchronous machine”, PEVD’98, IEE conference,  Londre, septembre 1998.

A. Khezzar,  M. E. K. Oumaamar, A. Lebaroud & M. Boucherma, “Novel Study of Induction Motors with Broken Bar Faults”, 16th international  conference on electrical machines, ICEM’2004, 5-8 Sept. 2004, Cracow, Poland, ISBN: 12-345678-90.

A. Khezzar, M. Boucherma, M. E. K. Oumaamar & A. Lebaroud “Rotor Cage Faults Analysis in Three Phase Induction Motors by Parametric and Modified Park Model”, 16th international  conference on electrical machines, ICEM’2004, 5-8 Sept. 2004, Cracow, Poland, ISBN: 12-345678-90

A. Khezzar, M. Y. Kaikaa, M. Boucherma,  “Analytical investigation of rotor slot harmonics in a three phase induction motor with broken rotor bars”,11th European conference of power electronics and applications (EPE’05) in Dresden, Allemagne, 11-14 septembre 2005.
A. Khezzar, “Analytical Analysis of Slot Harmonics in the Line Current of Squirrel cage Induction Motor”, accepté à Electrimacs2005

A. Khezzar, “Park Model of Squirrel Cage Induction Machine Including Space Harmonics Effects” accepté à Electrimacs2005

A. Khezzar, M. Y. Kaikaa, M. Boucherma,  “Analytical investigation of rotor slot harmonics in a three phase induction motor with broken rotor bars”,11th European conference of power electronics and applications (EPE’05) in Dresden, Allemagne, 11-14 septembre 2005.

M. E. K. Oumaamar, F. Babaa, A. Khezzar and M. Boucherma “Novel Method of Broken Rotor Bars Diagnosis in Induction Machine by Dc Supply”. ELECTROMOTION 2005, 27-29 Septembre 2005, Lausanne- Suisse

L. Louze, A. Khezzar and M. Boucherma, “An Analytical Analysis for Self-Excited Induction Generator”, ICEM 2006, 2-5 September 2006. Chania- Grèce

F. Babaa, M. E. K. Oumaamar, A. Khezzar and M. Boucherma “Diagnostics of Broken Rotor Bars in Induction Machines Using the neutral Voltage”, ICEM 2006, 2-5 September 2006. Chania- Grèce

F. Babaa, M. Kaikaa, A. Khezzar and M. Boucherma “Multiple Coupled Circuit Modelling of Squirrel-Cage Induction Motors Including Space Harmonics and Line Neutral Voltage”, ICEM 2006, 2-5 September 2006. Chania- Grèce

F. Babaa, M. Y. Kaika, A. Khezzar and M. Boucherma “Analysis of Rotor Slot harmonics Rotation in Squirrel Cage Induction machines”, ICEM 2006, 2-5 September 2006. Chania- Grèce
Babaa, F.; Khezzar, A.; Boucherma, M.; Nemmour, A. L.; " Condition monitoring of stator faults in induction motors: Part I— Analytical investigation on the effect of the negative voltage sequence”, ACEMP '07, Turkey, 10-12 Sept. 2007

Babaa, F.; Khezzar, A.; Boucherma, M.; Nemmour, A. L.; “Condition monitoring of stator faults in induction motors: Part II- A more sensitive indicator of inter-turn shortcircuits fault in stator windings under unbalanced supply voltage”, ACEMP '07, Turkey, 10-12 Sept. 2007

Nemmour, A. L.; Louze, L.; Khezzar, A.; Boucherma, M.; " Terminal voltage control of variable speed induction generator driven by a wind turbine supplying a DC load”, ACEMP '07, Turkey, 10-12 Sept. 2007

M. E. K. Oumaamar,  A. Khezzar, M. Boucherma, H. Razik, R.N. Andriamalala, L Baghli, “Neutral Voltage Analysis for Broken Rotor Bars Detection in Induction Motors Using Hilbert Transform Phase”, 43rd IEEE-IAS Annual Meeting, 23-27 September 2007, New Orleans (USA).

A. L. Nemmour , R. Abdessemed , A. Khezzar , L. Louze and M. Boucherma, “The Input-Output Linearizing Control Scheme for a Doubly-Fed Induction Motor Drive”, ICEM 2008, 6-9 Septembre 2008, Vilamoura - Algarve (Portugal)

M. Hacil , A. Khezzar , M. Boucherma, “Improvement Generating Powers Quality of Doubly-Fed Induction Generator With a Second-Order LC Filter in the Rotor Circuit”, ”, ICEM 2008, 6-9 Septembre 2008, Vilamoura - Algarve (Portugal)

L. Louze, A. L. Nemmour, A. Khezzar and M. Boucherma, “A Global Input-Output Feedback Linearization Controller for a Self-Excited Induction Generator”, IESC 2008, 2-4 Novembre 2008, Haleb (Syrie)

N. Bessous, M. Hadjami, M. Y. Kaikaa and A. Khezzar, “Diagnosis of a mixed eccentricity fault in a squirrel cage Three-phase Induction Motor using Spectrum Analysis of Stator Current”, IESC 2008, 2-4 Novembre 2008, Haleb (Syrie)

A. Khezzar, M. Hadjami, N. Bessous, M.E.K. Oumaamar, H Razik, “Accurate Modelling of Cage Induction Machine with Analytical Evaluation of Inductances” 34th Annual Conference of the IEEE Industrial Electronics Society, IECON’08, Orlando, Floride, USA, 10-13 Nov. 2008, pp. 1112 - 1117.

Conférences nationales

Boucherma M., Khezzar A., Oumaamar ME, Hacil M, " La modélisation de la machine asynchrone destinée au diagnostic des défauts par la transformation de Park modifiée" 1er Séminaire national sur les systèmes électromécaniques 12-13 Oct. 2003 U. Badji-Mokhtar Annaba.

A. Khezzar, M. Hacil, M. Boucherma & M. E. K. Oumaamar, " Synthèse de la MLI vectorielle appliquée  a la commande de la machine asynchrone" 1er Séminaire national sur les systèmes électromécaniques 12-13 Oct. 2003 U. Badji-Mokhtar Annaba.

M. E. K. Oumaamar, A. Khezzar,  M. Boucherma & M. Hacil,  " Diagnostic des défauts de la machine asynchrone à partir des  tensions statoriques"1er Séminaire national sur les systèmes électromécaniques 12-13 Oct. 2003 U. Badji-Mokhtar Annaba.

Hacil M., A. Khezzar, M. Boucherma & MEK Oumaamar, " Filtrage actif des harmoniques des réseaux par la modulation vectorielle centrée" 1er Séminaire national sur les systèmes électromécaniques 12-13 Oct. 2003 U. Badji-Mokhtar Annaba.

M. Hacil, M. E. K. Oumaamar, A. Khezzar & M. Boucherma, " Filtrage actif des harmoniques des reseaux par la modulation vectorielle basee sur l’hysteresis", CMGE’04, 12-13 Avril 2004, Constantine.

.A. Lebaroud, A. Bentounsi, Louze, A. Khezzar, "Monitoring of stator and rotor faults of Induction Motor under different supply conditions” Conférence international sur le genie électrique, C. U. Bechar.  3-6 Octobre 2004

Babaa F, Kaikaa M Y, Khezzar A, Boucherma M, "Comparaison entre deux méthodes d’identification des indices de défauts statoriques"ICEEA'06, The International Conference on Electrical Engineering and its Applications, Sidi Bel-Abbes, Algeria, May 22 – 23, 2006

M. E. K. Oumaamar, Khezzar A, Babaa F, Boucherma M, “An accurate Model of squirel cage induction motor”, ICRESD'07 21 – 24 Mai, 2006, Sidi Bel-Abbes.

M.Hacil, A. Khezzar, A. L. Nemmour, M. Boucherma," Filtrage Actif d’Harmoniques des Réseaux Electriques à l’aide d’une Machine Asynchrone à Double Alimentation –MADA", ICEEA'08, 22 – 23Mai, 2008, Sidi Bel-Abbes.

A. L. Nemmour, L. Louze, A. Khezzar, M. Boucherma, " Nouvelle Approche pour la Modélisation des Machines à Induction en Régime Saturé", ICEEA'08, 22 – 23Mai, 2008, Sidi Bel-Abbes.

Mémoire de Magister soutenus

Hacil Mahieddine "Filtrage actif parallèle des harmoniques de courant sur les réseaux industriels : Optimisation par l’application des commandes robustes" 14/04/2004 UMC

Kaikaa Mohamed Yazid "Diagnostic de la machine asynchrone : Modèle et identification paramétriques dédies à la détection des défauts" 12/01/2005.UMC

Babaa Fatima "Modélisation et diagnostic des machines asynchrone : Application à la détection des défauts statoriques" 19/11/2005 UMC

Bessous Nourddine "Contribution au diagnostic des machines asynchrone" 15/12/2007.

Bousseksou Radouane  "Modélisation analytique des machines asynchrone. Application au diagnostic" 15/12/2007 UMC

Hadjami Marouane "Diagnostic des machines asynchrone : Etude et modélisation dédiées à la détection des défauts" 11/02/2008 Université de Skikda

Encadrement de Doctorant :


08 doctorats en science sont en cours.

Animations scientifiques

Membre du comité de lecture CMGE 2004 Constantine.

Membre du comité de lecture IEEE International Electric Machines and Drives Conference 3-5 mai 2007

Membre du comité de lecture IEEE International Symposium on Industrial Electronics 4-7 juin 2007.

Membre du comité de lecture de la revue IEEE Transaction On Industrial Electronics.

IEEE Membre 

VII - Avis et Visas des organes administratifs et consultatifs

Intitulé du Master : 

	Comité Scientifique de département

	Avis et visa du Comité Scientifique : 

Date :



	Conseil Scientifique de la Faculté (ou de l’institut)

	Avis et visa du Conseil Scientifique : 

Date : 



	Doyen de la faculté (ou Directeur d’institut)

	Avis et visa du Doyen ou du Directeur : 

Date : 



	Conseil Scientifique de l’Université (ou du Centre Universitaire)

	Avis et visa du Conseil Scientifique : 

Date : 




VIII - Visa de la Conférence Régionale

(Uniquement à renseigner dans la version finale de l'offre de formation)
Licences : L1, L2 


Tronc commun Sciences et Techniques :





L1 : Option 


Automatique








L3 : Option  Electronique





Master 


En Electrotechnique





L2 : Option Electrotechnique





Parcours pris en charge par l’équipe de formation
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