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TP-4 (Asservissement de la position d’un système hydraulique) 

 On garde le système hydraulique représenté sur le TD-8, mais en ajoutant 

une autre boucle de retour au niveau de la position de la charge, et on change les 

paramètres de simulation suivante : 

  
            

  
        

  
  

 

  
          

   
 

  
 

 

  
               

 

Période de la simulation égal   1.4s 

 
 Paramètres de l’échelon (Step) 
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 Paramètres du système hydraulique  

 

              

     

                   

             

              

                   

              

          

              

          

          

 

 

 Schéma d’asservissement sous MATLAB 
 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Questions 

1- Donner un objectif pour ce TP ; 

2- Réaliser le schéma d’asservissement sous Matlab Simulink ; 

3- Trouver la réponse    en fonction du temps par Matlab; 

4- Trouver la réponse     en fonction du temps par Matlab ; 
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5- Comparer les résultats de  simulation avec  les résultats de TD-8 ; 

6-  Interpréter les résultats ; 

7- Écrire une conclusion 5 lignes max.  

Bon courage  

Mr. Bouchahed Adel 
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