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Calcul des Gains de régulateurs  

Exercice 1 

 

Soit le schéma bloc suivant  

Avec : 

T= 0.02 second 

K=1 et K = 10 

Z 0.7 

 

 

 

 

 

 

 

 

1- Trouver la fonction de transfert en boucle fermée 

2- Déterminer les Gains du correcteur PI 

Solution 1 

1- La fonction de transfert en boucle fermée est : 

 ( )   
         

               
 

Pour calculer les paramètres du régulateur PI, on applique la méthode de placement des pôles. 

Donc la fonction de transfert trouvée en 1 peut mettre sous la forme de celle du second ordre 

et la comparée avec cette dernière. 

La forme standard de la fonction de transfert du second ordre est comme suit : 

 ( )   
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Ou aussi sous la forme suivante : 

 

 ( )   
   

 

            
 

 Les pôles de la fonction de transfert  ( ) en boucle fermée sont calculés comme suit : 

       (    √       
 

 
     

       (     √       
 

 
     

Avec : 

   
 

  
    et        √      

 Les Gains du correcteur sont : 

   √
 

 
  √

 

    
             

             
    
   

 

Pour    ,     
           

   
  4.95       

Pour     ,     
           

    
  0.495       

       
      

  
 

 
  

Pour    ,    
      

 
   50       

Pour     ,    
      

  
   5       
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Exercice 2 

Soit le circuit électronique du correcteur PID 
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1- Trouver la fonction de transfert du circuit électronique ci-dessus 

2- Déterminer les Gains du correcteur 

Solution 2 

 ( )  
 ( )

 ( )
  
  
  
 
(        )(        )

     
 

 ( )  
 ( )

 ( )
  (

  
  
 
  
  
)  

 

     
          

  
 
     

Avec : 
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Application numérique : 

                               

Les résultats : 
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