	                TP04
          « Méthodes numériques »    
Résolution des systèmes d’équations linéaires par  les méthodes  Itératives
 Méthodes de Jacobi et Gauss-Seidel

                                  2014/2015                         

	
Nom :………………………… 
                                                                                                                                                                      Prénom :………………………….…………


Groupe :…………………………………….
N° de série:………………………………….




I- Partie Théorique:                                                        
But :………………………………………………………………………….………………………………………………………………………………………...…………..………………………………………………………………………………………………………………………………………………………….

Soit le système d’équations linéaires suivant :
 
       …………………………………………
       …………………………………………
       …………………………………………
       …………………………………………



1- Mettre ce système sous la forme matriciel      A . =  .
					
				  …   …    …  …			        …	           … 	   


                              A  =             …    …   …  …	                  =     …          =      …
                                                 …    …    …  …			        …	           …
                                                 …    …   …   …                                       …                       …



2- Montrer que la condition de convergence est vitrifiée
………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

3- Ecrire les algorithmes qui calculent et affichent les 5 premières itérations des méthodes de Jacobi et  Gauss-Seidel pour résoudre le système donné à partir du vecteur initial X(0)=(0, 0, 0, 0)t
                      Algorithme de Jacobi                                 Algorithme de Gauss-Seidel
………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………………

II- Partie Pratique:

1- Traduire l’algorithme au Matlab sur votre ordinateur et faire une application pour chaque méthode. Présenter les résultats dans deux tableaux 1 et 2. vecteur initial : X0=(0, 0, 0, 0)t. 

	K
	1
	2
	3
	4
	5

	X1
	
	
	
	
	

	X2
	
	
	
	
	

	X3
	
	
	
	
	

	X4
	
	
	
	
	


	K
	1
	2
	3
	4    
	5

	X1
	
	
	
	
	

	X2
	
	
	
	
	

	X3
	
	
	
	
	

	X4
	
	
	
	
	

	


 Tableau 1 : résultats de l’exécution pour Jacobi	                          Tableau 2 : résultats de l’exécution pour Gauss-Seidel	
2- Comparer et interpréter les résultats
………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………………

     Ecran                                   Questions                                    Compte rendu                               Total     



1

oleObject2.bin

image3.wmf
'

b

r


oleObject3.bin

image4.wmf
X

r


oleObject4.bin

image1.wmf
X

r


oleObject1.bin

image2.wmf
b

r


