
Formation L3 Automatique (2016 /2017)                                                                     TP Actionneurs  

 1

TP N° 2 : La variation de vitesse d’un moteur à courant continu 
 

I. Objectifs  

A travers ce TP l’étudiant sera capable de : 

- Commander un moteur à courant continu dans les deux sens de rotation en utilisant 

une carte de commande et une interface de puissance. 

- Varier automatiquement la vitesse du moteur à courant continu en utilisant un signal 

PWM. 

II. Partie 1 : La commande du moteur à courant continu dans les deux sens 
de rotation avec Arduino et le L298N : 
 
- Le driver utilisé est un Shield Arduino pour moteur à courant continu basé sur le L298 : 

 

 

- Construire le montage suivant avec un seul moteur à courant continu : 
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- En utilisant l’IDE Arduino taper le programme suivant, téléverser le sketch dans la 
carte Arduino. 
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III. Partie 2 : Variation de vitesse du moteur à courant continu  
 
- En utilisant le montage de la partie 1 taper le programme suivant dans un sketch 

Arduino IDE : 
 

 
 

- Téléverser le programme puis lancer le moniteur série et envoyer des commandes 
PWM vers la carte Arduino.  

 

 


