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مراقبة قصیرة  في المیكانیك

)نقاط60(:01التمرین -
1:     في معلم دیكارتي نعرف  الشعاعین  4   3  -  2V i j k 

  
2و      -2      3V i j k  
  

1: أحسب الجداء السلمي 1- 2.V V
 

1استنتج الزاویة ثم، 2( ,  )V V
 

1:  أحسب الجداء الشعاعي 2- 2V V
 

1:أستنتج دون حساب قیمة الجدائین 3- 2 1(  ).V V V
  

2و 1 2   .(  )V V V
  

)نقطة41(:02التمرین -
)مستويالتتحرك في Mنقطة مادیة  )Oxyتینی، تملك المعادلتین الوسیط:

( ) . ( )x t a Cos t c و( ) . ( )y t b Sin t d 
, حیث    ,  ,  ,d c b a ثوابت موجبة

حدد نقطة بدایة الحركة و اتجاھھا،ھ في معلم دیكارتيثم أرسم،طبیعتھبینستخرج معادلة المسار وأ1-
عرف شعاع الموقع، ثم أحسب عبارة شعاع السرعة و استنتج طویلتھا2-
استنتج طویلتھأحسب عبارة شعاع التسارع  و-3
من قیمة التسارع المماسي و التسارع ألناظميأحسب كل -4
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